






Özgür Hareket
Alüminyum ve yüksek dayanımlı mühendislik
plastiğinin hibrit yapısıyla tasarlanan özel
taban, maksimum dayanıklılık sunarken
tekerleklerle oluşabilecek istenmeyen sürtünme
seslerini en aza indirir.

Hina'nın esnek sırt desteği, ana
mekanizmayı etkinleştirmeden
5°'lik doğal eğim hareketi
sunarak vücudun hareketlerine
anında uyum sağlar.

Bu akıllı yapı, gövdenin daha
rahat dönmesine olanak tanırken
farklı çalışma pozisyonları
arasında kesintisiz ve ergonomik
geçişler sunar.



Yüksek kaliteli, çevre dostu, antibakteriyel kumaşlardan
üretilmiştir. Nefes alabilir, rahat ve dayanıklıdır.

Çeşitli renk seçenekleriyle, farklı ortamlara ve mekanlara kolayca
uyum sağlar.
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Ayarlanabilir 3D Başlık

PU esnek kolçak yüzeyi,
konforlu ve kolay temizlenebilir.

Alüminyum alaşımlı 
destek kolu

KGS Class4 Amortisör

Alüminyum 
döküm ayak

65 mm Sessiz PA 
tekerlekler

Alüminyum döküm, 
tek parça gövde yapısı 
üstün dayanıklılık sağlar.








	Hina'nın esnek sırt desteği, ana mekanizmayı etkinleştirmeden 5°'lik doğal eğim hareketi sunarak vücudun hareketlerine anında uyum sağlar.
	Bu akıllı yapı, gövdenin daha rahat dönmesine olanak tanırken farklı çalışma pozisyonları arasında kesintisiz ve ergonomik geçişler sunar.
	Özgür Hareket Alüminyum ve yüksek dayanımlı mühendislik plastiğinin hibrit yapısıyla tasarlanan özel taban, maksimum dayanıklılık sunarken tekerleklerle oluşabilecek istenmeyen sürtünme seslerini en aza indirir.
	Yüksek kaliteli, çevre dostu, antibakteriyel kumaşlardan üretilmiştir. Nefes alabilir, rahat ve dayanıklıdır.
	Çeşitli renk seçenekleriyle, farklı ortamlara ve mekanlara kolayca uyum sağlar.
	FONKSİYONLAR
	Mesh&Fabric

	Ayarlanabilir 3D Başlık
	Alüminyum alaşımlı  destek kolu
	PU esnek kolçak yüzeyi, konforlu ve kolay temizlenebilir.
	Alüminyum döküm,  tek parça gövde yapısı  üstün dayanıklılık sağlar.
	KGS Class4 Amortisör
	65 mm Sessiz PA  tekerlekler
	Alüminyum  döküm ayak

